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Weitere Fallstudien? Bitte besuchen Sie www.camerobot.com

Ein Camerobot für acht unterschiedliche Sets im neuen Studio 

bei SMG in Shanghai

Schnelle Installation an jedem Ort 

zu jeder Zeit

FALLSTUDIE 

Die Shanghai Media Group, der zweitgrößte Fernseh- und Radiosender in China,

modernisierte 2015 eines ihrer Fernsehstudios im Zentrum von Shanghai. Das neue 

Studio sollte mit modernster Technik ausgestattet werden, wobei auf einer Fläche 

von 480 m² bis zu 8 unterschiedliche Sets angefahren werden müssen. Diese Sets 

umfassen Nachrichten wie „News Lane“ oder Magazine wie „Good Morning Shanghai“. 

Ziel war es, all diese Sendungen mit beeindruckenden Kamerafahrten zu eröffnen und 

dabei verschiedenste Kamerasysteme flexibel einzusetzen. Zudem sollten alle Systeme 

von einem zentralen Ort aus gesteuert werden, damit sich außer den Moderatoren keine 

Person im Studio aufhält. Als weitere Herausforderung waren eine sehr kurze Lieferzeit 

und eine Montage zeitgleich zum Studiodesign zu bewältigen.



Camerobot Lösung:

Integration verschiedener Kamerasysteme mit 

Kollisionsvermeidung
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