FALLSTUDIE
Exakt wiederholbare Bewegungen

Camerobot, die modernste und effektivste Losung fir Kunde:

SWR Siidwestrundfunk
Stuttgart/Deutschland
www.swr.de

Studio-Automatisierungstechnik wird im neuen Studio C
des SWR in Stuttgart eingesetzt.

Diese neue Studiorobotertechnologie hat einen besonderen Vorteil. Die Qualitat der
Robotermechanik und der hochgenauen Sensoren (Absolut-Encoder) erméglicht es,
die exakte Pose (Position und Ausrichtung) des Kamera-CCD auf 0,05 mm genau zu
bestimmen. Das Camerobot-System ist mit dem VIZRT VR-Graphic-System verbunden
und sendet die Trackingdaten in Echtzeit an das VIZRT-System.

Installation: Mai 2011

Ein weiterer herausragender Vorteil des Robotersystems besteht darin, dass exakt
wiederholbare Bewegungen ohne eine zeitaufwendige Neukalibrierung des Systems
mdglich werden.

Weitere Fallstudien? Bitte besuchen Sie www.camerobot.com
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Camerobot-Lésung:

Camerobot gibt den Nachrichtensendungen

einen neuen Look

Durch die Nutzung des Camerobot-System
werden Nachrichtensendungen mit vielen
bewegten Kameraeinstellungen méglich.
Mit der bewegten Kamerafiihrung erscheint
das Nachrichtenstudio viel energiereicher
und dynamischer.

Das neue Studio ist voll automatisiert.

Fur die vollstandige Automatisierung des
Camerobot-Systems werden zwei Systeme
eingesetzt. Das Nachrichtenredaktions-
system OpenMedia von Annova und das
Newscast-Automation System von Aveco.

Das Camerobot-System informiert Open-
Media per MOS-Protokoll Gber die in
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der Camerobot-Datenbank verfligbaren
Aufnahmen und Bewegungen. Der Bedie-
ner wahlt oder markiert in OpenMedia die
Aufnahmen und Bewegungen, die bei der
Sendung verwendet werden sollen.

OpenMedia Ubertragt diese Informati-
onen an die Automation, die dann den
Camerobot ansteuert.

Die manuelle Steuerung des Camerobot-
Systems flir das Modifizieren und Justieren
von Aufnahmen und Bewegungen erfolgt
mittels Vinten Radamec-Joystickkonsole.
Im Studio arbeitet der Camerobot in Verbin-
dung mit der Roboterplattform von Vinten
Radamec. Zur Vermeidung von Kollisionen
zwischen diesen Kameraeinheiten ist ein
Kollisionsvermeidungssystem installiert,
das die Kamerapositionen im Studio zu
jeder Zeit Gberwacht.

Das Camerobot-System ist mit einem
neuen innovativen Teleprompter-System
ausgestattet. Dieses Teleprompter-System
ist speziell fir die Vermeidung von Vibra-
tionen wahrend der Kamerabewegungen
ausgelegt.

Technische Daten

* Aktionsraum 4 m

* Wiederholbarkeit von
Positionen 0,05 mm genau

* VR-Interface zum
VIZRT-System

* Vinten Radamec HDVRC
Drittanbieterintegration fir
manuelle Steuerung

¢ Interface flr Canon-Objektive
(Zoom- und Fokussteuerung)

Neue und innovative Benutzer-
oberflaiche RoboKam Atelier:

* Anlegen bildbasierter
Laufanweisungen

Unbegrenzte Speicherung
von Aufnahmen, Bildern und
Bewegungen

* Automatisierungsinterface zu
Aveco-Automation

¢ Interface zum Nachrichten-
redaktionssystem OpenMedia

e Einzigartige Vorlagen fur das
Anlegen von Bewegungen mit
unbegrenzter Einstellung von
Key-Frames
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